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CERTIFICACION

Agilent Technologies certifica que este producto reunia las especificaciones de esta guia en el momento de salir de fabrica.
Agilent Technol ogies certifica ademéas que sus mediciones de calibrado pueden comprobarse en la United Sates National
Bureau of Standards, en la medida permitida por la instalacién de calibrado de dicha Agencia, asi como en las
instalaciones de calibrado de otros miembros de la International Sandards Organization.

GARANTIA

Este producto de hardware de Agilent Technologies esté garantizado contra defectos de material y fabricacion durante un
periodo de tres afios a partir de lafecha de entrega. Los productos Agilent Technologies de software y firmware, designados
por Agilent Technologies para su utilizacion con un determinado producto de hardware y debidamente instalados en €l
mismo, estan garantizados contra |os fallos de gjecucion de sus instrucciones de programacién ocasionados por defectos de
material y fabricacién, durante un periodo de 90 dias a partir de la fecha de entrega. Durante el periodo de garantia, Agilent
Technologies podra optar por reparar o reemplazar |os productos considerados defectuosos. Agilent Technologies no
garantiza que el funcionamiento del software, firmware o hardware sea ininterrumpido ni esté libre de error.

Para acogerse al servicio de garantia, salvo en el caso de las opciones de garantia, este producto se devolvera a una
instalacion de servicio designada por HP. El cliente pagara por anticipado |os gastos de transporte (ademés de los derechos
de aduanay otros impuestos) generados por la devolucion de los productos a Agilent Technologies para la prestacion del
servicio contemplado en la garantia. Excepto cuando se trate de productos devueltos al cliente desde otro pais, Agilent
Technologies correra con los gastos de devolucién de los productos a cliente.

Los servicios de garantia prestados fuera del pais donde se adquirié inicialmente €l producto solo se incluyen en el precio
del producto de Agilent Technologies si el cliente paga precios internacionales de Agilent Technologies (es decir, €l precio
en ladivisadel paisde destino, el precio en monedade U.S. o €l precio de exportacion de Ginebra).

Si Agilent Technologies no puede en un periodo de tiempo razonable reparar o reemplazar un producto cual quiera para que cumpla
las condiciones de la garantia, € cliente tendra derecho a pedir d resarcimiento del precio de compraa devolver e producto aHP.

LIMITACION DE GARANTIA

Lagarantia expresada no se aplicara alos defectos resultantes del mantenimiento impropio o inadecuado por parte del
cliente, ni a software o interfaces suministrados por éste, ni a modificaciones o uso abusivo no autorizado, ni al
funcionamiento en condiciones ambiental es distintas de las establecidas para €l producto u ocasionadas por la preparacion y
mantenimiento impropios del lugar de instalacion. NO SE OTORGA NINGUNA OTRA GARANTIA EXPRESA NI
IMPLICITA. AGILENT TECHNOL OGIES RECHAZA ESPECIFICAMENTE LAS GARANTIAS IMPLICITAS DE
APTITUD PARA FINES COMERCIALES O PARA UN FIN CONCRETO.

REMEDIOS EXCLUSIVOS

LOS REMEDIOS CONTEMPLADOS AQUI SON LOSUNICOS Y EXCLUSIVOS REMEDIOS DEL CLIENTE.
AGILENT TECHNOLOGIES NO ASUMIRA RESPONSABILIDAD ALGUNA POR DANOS DIRECTOS,
INDIRECTOS, ESPECIALES, FORTUITOS O DERIVADOS DE CUALQUIER CLASE, BASADOS O NO EN EL
CONTRATO, PROCEDIMIENTO CIVIL O CUALQUIER OTRA TEORIA JURIDICA.

ASISTENCIA TECNICA

Las clausulas anteriores se aplican solo a la garantia estandar del producto. Existen también otras opciones de garantia
disponibles, asi como contratos de ampliacion de prestaciones, acuerdos de mantenimiento del producto y acuerdos de
asistencia técnica al cliente. Solicite de la oficina de ventas'y servicio de Agilent Technologies mas préxima informacién
suplementaria sobre la linea completa de Programas de Soporte de HP.
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RESUMEN DE SEGURIDAD
Durante todas las fases de funcionamiento, servicio y reparaciéon de este instrumento deben observarse las siguientes
precauciones generales de seguridad. La omisién de estas precauciones o de los avisos especificos que aparecen en el
manual constituye una violacion de los estandares de seguridad de disefio, fabricacion y uso previsto del instrumento. Agilent
Technologies no asumira responsabilidad alguna derivada del incumplimiento de estos requisitos por parte del cliente.

ANTES DEL ENCENDIDO.
Compruebe que la configuracion eléctrica del producto coincide con latension de lalinealocal y que tiene puesto €l fusible apropiado.

CONEXION A TIERRA DEL INSTRUMENTO.

Este instrumento esta clasificado dentro de la Clase de seguridad 1 (provisto de un terminal protector de conexion atierra). Paraminimizar €l
riesgo de descargas eléctricas, € chasisy € bastidor del instrumento deberan estar conectados a una conexion atierra. El instrumento debera
estar conectado alared eléctrica de ca por medio de un cable de alimentacion de tres conductores, con € tercer hilo conectado firmemente a
unaconexion atierra (conexion atierra de seguridad) en latomade corriente. En los instrumentos disefiados para conexion por cable alas
lineas eléctricas de ca (red eléctrica), conecte € terminal protector de conexion atierraaun conductor de proteccidn antes de hacer ninguna
otra conexion. Lasinterrupciones en € conductor de proteccion (conexion atierra) o ladesconexidn del terminal protector de conexion a
tierra suponen un riesgo de descargas el éctricas que pueden ocasionar lesiones alas personas. Si esté previsto que € instrumento recibala
corriente a través de un autotransformador externo de reduccion de tension, aseglirese de que € terminal com(in del autotransformador esta
conectado a elemento neutro (polo conectado atierra) de las lineas eléctricas de ca (red eléctrica).

FUSIBLES.
Utilice solo fusibles que tengan las especifi caciones establecidas de corriente, tensién y tipo (fusion normal, retardada, etc.). No utilice
fusibles reparados ni portafusibles en cortocircuito; hacerlo supone un riesgo de descarga eléctrica o de incendio.

FUNCIONAMIENTO EN ATMOSFERAS EXPLOSIVAS.
No permitaque e instrumento funcione en presencia de gases 0 humos inflamables.

PROTECCION CONTRA CIRCUITOS ACTIVOS.

El personal a cargo no debe quitar las tapas del instrumento. El reemplazo de componentes y |os gjustes internos deberan hacerse por
personal técnico cualificado. No reemplace ninglin componente con el cable de alimentacién conectado. En determinadas condiciones,
pueden existir tensiones peligrosas alin después de extraido el cable de alimentacidn. Para evitar lesiones, desconecte siemprela
alimentacidn, descargue los circuitos y quite las fuentes de tension externa antes de tocar cualquier componente.

NO ESTE SOLO DURANTE EL AJUSTE O SERVICIO DEL INSTRUMENTO.
No intente nunca € servicio o gjuste interno del instrumento a menos que esté presente otra persona capacitada para prestar primeros
auxiliosy aplicar técnicas de resucitacion.

NO REBASE LAS ESPECIFICACIONES DE ENTRADA.

Este instrumento puede ir equipado con un filtro de linea para reducir lainterferencia electromagnéticay debera estar conectado aun
receptécul o conectado adecuadamente a tierra paraminimizar €l riesgo de descargas el éctricas. Su funcionamiento con tensiones
eléctricas o frecuencias superiores a las indicadas en la placa de datos pueden ocasionar pérdidas de corriente mayores de 5,0 mA pico.

SIMBOLOS DE SEGURIDAD.
Simbolo del manual de instruccion: el producto llevara este simbolo cuando se considere necesario que € usuario consulte
A el manual de instruccion (consulte la Tabla de contenido) .

= Indicatensiones peligrosas.

@ o =k Indicaterminal detierra(conexion atierra).

Lasefid de AVISO denota un riesgo. Es unallamada de atencién relativa a un procedimiento, practicao
similar que, si no se redliza correctamente 0 se observan sus instrucciones, puede producir lesiones a personal.
AVISO Cuando vea una sefid de AV1SO, suspenda su actuacion hasta que haya entendido bien las condiciones
indicadas y éstas se cumplan en su totalidad.

Lasefid de PRECAUCION denotaun riesgo. Es una llamada de atencion relativa a un procedimiento operativo o

PRECAUCION similar que, s no se realiza correctamente o se observan sus instrucciones, puede producir dafios a producto o su

destruccion total o parcial. Cuando vea unasefid de PRECAUCION, suspenda su actuacion hasta que haya
entendido bien las condiciones indicadas y éstas se cumplan en su totalidad.

NO SUSTITUYA NINGUNA PIEZA NI MODIFIQUE EL INSTRUMENTO.

Lainstalacion de piezas sustitutivas o la realizacion de modificaciones no autorizadas en el instrumento conlleva €l riesgo deintroducir
nuevos riesgos. Devuelva el instrumento a una oficina de ventas y servicio de Agilent Technologies para su servicio y reparacion con
objeto de garantizar e mantenimiento de las caracteristicas de seguridad.

Ponga fuera de servicio los instrumentos que parezcan estar dafiados o defectuosos y evite su uso inadvertido hasta que puedan repararse
por personal técnico cualificado.
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Lainformacion contenida en este documento esta sujeta a cambios sin previo aviso. Agilent Technologies no ofrece garantia
alguna de ninguna clase en relacién con este matenial, incluidas, pero sin limitarse a €llas, las garantias implicitas de
comerciabilidad y adecuacién a un propdésito concreto. Agilent Technologies no se hace responsable delos errores
contenidos en el presente documento ni de los dafiosincidentes o consecuentesrelacionados con €l suministro,
funcionamiento o uso de este material. Este documento contiene informacion propietaria que esta protegida por las leyes
de propiedad intelectual. Quedan reservados todos los derechos. Ninguna parte de este documento se puede fotocopiar,
reproducir ni traducir aotro idiomasin el consentimiento previo de Agilent Technologies.

O Copyright 1997, 2000 Agilent Technologies, Inc.
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Descripcion

Las fuentes de alimentacion de sistemas presentadas en esta guia son fuentes de alimentacién GPIB de seleccion automética
de rango. Utilizan MOSFET de alimentacion en un convertidor de conmutacién de 20 kHz para proporcionar caracteristicas
de salida de selecci6n automatica de rango con prestaciones de laboratorio. Latension y la corriente de salida se indican
continuamente en contadores individuales. Varios indicadores LED muestran el estado completo de funcionamiento de la
unidad. Los controles existentes en el panel frontal permiten al usuario establecer los niveles de disparo de latension de
salida, la cantidad de corriente y la proteccién contra sobretensiones. La proteccién contra sobretensiones (OVP) preservala
carga interrumpiendo rapidamente de forma automatica la transferencia de energia si se supera unatension de disparo
preestablecida. Puede seleccionarse el modo de proteccidn contra repliegues de corriente para inhabilitar la salida de la
fuente de alimentacion si launidad conmuta del modo de tensién constante (CV) al de corriente constante (CC) o viceversa.

Lafuente de alimentacion puede ser alavez receptoray emisoraen el GPIB y programarse directamente en voltios y
amperios. El estado de lafuente de alimentacion puede leerse en el GPIB. La fuente de alimentacion puede ademés
programarse para que solicite servicio ante cualquier condicion de fallo. Al recibir el comando adecuado, la fuente de
alimentacion mide su tension de salida, corriente de salida o tension de disparo de OVP'y pone el valor medido en el GPIB.
Pueden retenerse nuevos valores de salida para dispararl os posteriormente, permitiendo esta caracteristica que €
controlador sincronice varias fuentes de alimentacion alavez.

P
vl
(Maximo
Especificado)
P2

VOLTIOS  yp2

P3
V3

Ipt Ip2 o3

AMPERIOS (Maximo
Especificado)

Figura 1. Curva de caracteristicas de salida

Tabla 1. Rangos de modelos y salidas

Modelo Agilent  6030A 6031A 6032A 6033A 6035A 6038A
Vpl 200V 20V 60V 20V 500V 60V
Ipl 5A 50 A 175A 10A 2A 33A
Vp2 120V 14V 40V 14V 350V 40V
Ip2 10A 76 A 30A 17.2A 3A 6A
Vp3 60V 7V 20V 6.7V 200V 20V
Ip3 17A 120 A 50A 30A 5A 10A

Especificaciones

L as especificaciones de rendimiento (véase la Tabla 2) muestran el rendimiento garantizado de la fuente. EI Manual de
servicio de la fuente de alimentacin incluye procedimientos para verificar las especificaciones de rendimiento.
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Tabla 2. Especificaciones de rendimiento

Modelo Agilent Technologies 6033A 6038A
Salida de cc: los intervalos de tensién, corriente y potencia indican el Voltios | 0-20 V 0-60 V
rango de variacion de la salida obtenido con los controles del panel Amperios | 0-30 A 0-10 A
frontal.
Maximo Alimentacién | 200-240 W 200-240 W

Efecto de la carga (regulaciéon de la carga): el efecto de la carga de Tensiéon | 0,01% + 2 mV 0,01% + 3 mV
tension se proporciona para un cambio en la corriente de carga igual

a la especificacion de corriente de la fuente. El efecto de la carga de

corriente se proporciona para un cambio en la tensién de carga igual Corriente | 0,01% + 9 mA 0,01% + 5 mA
a la especificacién de tension de la fuente.

Efecto de la fuente (regulacion de la linea ): se proporciona para Tensiéon | 0,01% + 1 mV 0,01% + 2 mV
los cambios hechos dentro de la tension de linea especificada en

cualquier salida perteneciente al rango especificado de tension de

salida, corriente y alimentacién de la fuente Corriente | 0,01% + 6 mA 0,01% + 2 mA
PARD (murmullo y ruido): Medidos con cualquier tension de linea 'y Tensiéon | 3 mV/30 mV 3 mV/30 mV
en cualquier condicion de carga dentro de las especificaciones

(rms 10 Hz a 10 Mhz/p-p 10 Hz a 20 MHz) Corriente | 15 mA/* 5 mA/"
Recuperacion de transitorios del efecto de la carga: tiempo Tiempo | 1 ms 1ms

maximo necesario para que la tension de salida recupere la banda

especificada alrededor de la tension de salida nominal, tras un cambio

por pasos del 10% en la corriente de salida mientras tiene lugar el Nivel | 50 mV 75 mV

funcionamiento en el modo de tensién constante

Programacion: (25 £ 5°C) Proporcionada para control de la salida
por el GPIB o mediante los controles del panel frontal

Precision de la tensién

0,035% + 9 mV

0,035% + 40 mV

Precision de la corriente

0,15+20 mA

0,085% + 10 mA

Voltimetro remoto: (25 + 5°C) Se refiere a los datos devueltos por el Precisiéon | 0,07% + 6 mV 0,07% + 50 mV
GPIB al controlador para lectura
Amperimetro remoto: (25 £ 5°C) Se refiere a los datos devueltos por Precisiéon | 0,3% + 25 mA 0,2% + 11 mA
el GPIB al controlador para lectura.
Voltimetro del panel frontal: (25 + 5°C) Rango | 2V,20V,200V | 2V, 20V, 200 V
Precision | 0,07% +16 mV, 0,07% + 150 mV,
11 mV, 16 mVI 50 mV, 100 mV)
Amperimetro del panel frontal: (25 + 5°C) Rango | 20 A, 200 A 20 A
Precision | 0,3% + (20 mA, 0,2% + 11 mA

65 mA)

Localizacion y refrigeracion

Lafuente de alimentacion esta refrigerada por medio de un ventilador y su instalacion requiere dgjar espacio suficiente en laparte
posterior y alos lados parafacilitar e flujo de aire. Debe utilizarse en &reas con temperatura ambiente que no superelos + 50 °C.

El bastidor de la fuente tiene pies de plastico, configurados de forma que puedan alinearse independientemente unos de
otros cuando se apilan con otros bastidores Agilent Technologies Sistemalll.

La fuente puede montarse sobre una carcasa de bastidor estandar de 19 pulgadas. Las instrucciones completas de instalacién

seincluyen con cada kit de montaje de bastidor.

Tabla 3. Dimensiones y Peso

Agilent 6030A/6031A/6032A/6035A
Altura=132,6 mm (5,22 in.)
Anchura= 4255 mm (16,75 in.)
Fondo = 503,7 mm (19,83 in.)

Agilent 6030A/6032A/6035A
Neto=16,3kg (36 Ibs)
Trangporte = 21,8 kg (48 1bs))

Dimensiones:
Agilent 6033A/6038A

Altura=177,0 mm (6,97 in.)
Anchura=213,3mm (8,36 in.)
Fondo = 443,6 mm (17,87 in.)

Peso:
Agilent 6031A
Neto=17,2kg (381bs)
Trangporte=22,7kg (501bs) Trangporte=11,4kg (251bs)

Agilent 6033A/6038A
Neto=9,6 kg (21 1bs)
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Tabla 2. Especificaciones de rendimiento (continuacion)

NOTAS.

1. No especificado

2. Inicialmente, cada grado
por debajo de 20°C implica
un aumento de 2,4 mV/°C

6030A 6031A 6032A 6035A
0-200 V 0-20V 0-60 V 0-500 V

0-17 A 0-120 A 0-50 A 0-5A
1000-1200 W 840-1072 W 1000-1200 W 1000-1050 W

del murmullo. Después de

0,01% +5 mV

0,01% + 3 mV

0,01% +5 mV

0,01% + 40 mV

aplicar la carga durante 15

0,01% + 10 mA

0,01% + 15 mA

0,01% + 10 mA

0,03%+34 mA

minutos, el aumento se
convierte en 1,4 mV/°C.

0,01% + 5 mV

0,01% + 2 mV

0,01% + 3 mV

0,01% + 13 mV

3 Después de una espera de
cinco minutos.

0,01% + 5 mA

0,01% + 25 mA

0,01% + 10 mA

0,03%+17 mA

22 mV/50 mV° 8 mV/50 mV 5mV + 0,005% 50 mV/160 mV
Vout/40 mV

15 mA/* 120 mA/* 25 mA/I" 50 mA"

2ms 2ms 2ms 5ms

150 mV 100 mV 100 mV 200 mV

0,035% + 145 mV

0,035% + 15 mV

0,035% + 40 mV

0,25% + 400 mV

0,2% + 25 mA

0,25% + 250 mA®

0,2% + 85 mA

0,3% + 85 mA

0,08% + 80 mV

0,08% + 7 mV

0,08% + 20 mV

0,5% + 200 mV

0,36% + 15 mA

0,4% + 100 mA®

0,36% + 35 mA

0,5%+50 mA

20V, 200V, 2000V 2V, 20V, 200V 20V, 200V 200V, 2000V
0,08% + (65mV, 0,08% + (7TmV, 12mV, | 0,08% + (20 mV, 0,5% + (300mV,
110mV, 560mV) 57mv) 70 mV) 1,0V)
2A,20A 20 A, 200 A 20 A, 200 A 10 A

0,36% + (15 mA,
20 mA)

0,7% + 300 mA

0,36% + (40 MA,
90 mA)

0,5%+60 mA

Requisitos de la corriente de entrada

Esta fuente puede utilizarse con fuentes de alimentacion de ca monofésicas (+ 6% —13%; 48-63 Hz) de 100 V, 120 V,
220V 0 240 V nominales. La corriente de entrada necesaria para cada una de | as entradas nominales figuraen la Tabla 4.
Una etiqueta en el panel posterior indicalatension de linea nominal establecida paralafuente por el fabricante. En caso de
necesidad, €l usuario puede convertir €l instrumento pasando de una opcién de tensién de linea a otra distinta mediante la
aplicacién de las instrucciones que figuran en la seccion de conversién de opciones de tension de linea.

Tabla 4. Corriente de entrada de ca maxima

L inea nominal 6033A 6038A 6030A 6031A 6032A 6035A
100 Vac 6.0A 6.0A 24 A 24A 24 A 24 A
120 Vac 65A 6.5A 24 A 24A 24 A 24 A
220Vac 38A 3.8A 15A 15A 15A 15A
240Vac 36A 3.6A 14A 14A 14A 14A
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Conexion de la alimentaciéon (Agilent 6030A, 6031A, 6032A, 6035A)

PRECAUCION La conexion de esta fuente a una fuente de alimentacion de ca debe estar a cargo de
electricistas u otro personal cualificado. Antes de conectar lafuente alafuente de
alimentacién de ca, compruebe la etiqueta del panel posterior para asegurarse de que la
fuente esta configurada paralatensién de ca que vaa utilizarse.

La fuente de alimentacion sale de fabrica con una de las opciones de cable de alimentacién especificadas en laTabla 5. En
cada opcion seindica el NUmero de parte de Agilent Technol ogies para un cable de alimentacidn de repuesto equipado con
un enchufe de esa configuracion. Si necesita un cable de alimentacién diferente, solicitelo ala oficina de ventasy servicio
de Agilent Technologies mas préxima.

Tabla 5. Configuraciones de cable de alimentacion para Agilent 6030A/6031A/6032A/6035A

Opcion Descripcion NUmero de parte
831 12 AWG, 200 a 240 Vca, no terminado 8120-5573
833 1,5-mm?hilos, 200 a 240 V ca, no terminado 8120-5568
834 10 AWG, 100 a 120 Vca, no terminado 8120-5566
841 Enchufe 20A/250V NEMA 6-20P + cable 12 AWG 8120-5572
843 Enchufe 20A/250V JIS C8303 + cable 12 AWG 8120-5571
845 Enchufe 16A/220V |EC 309 + cable de 1,5 mm? 8120-5570
846 Enchufe 30A/120V L5-30P + cable de 10 AWG 8120-5565
847 Enchufe 16A/220V CEE 7/7 + cablede 1,5 mm? 8120-5567
848 Enchufe 15A/240V BS 546 + cable de 1,5 mm? 8120-5569

Para conectar la alimentacion de entrada a instrumento proceda de esta forma:
a. Quitelacubiertadel juego de filtro de ca, desatornillando los cuatro tornillos de colocacién.
b. Inserte el cable de alimentacion através de la abrazadera de alivio de presion situada en la cubierta.

¢. Conectelos hilosal bloque de terminales de acuerdo con los codigos de color universales.
Verde o verde/amarillo para el terminal quellevalaetiqueta™+ "
Hilo blanco o azul parael terminal quellevalaetiqueta"N"
Hilo negro o marrén parael terminal que llevalaetiqueta "L"

AVISO Para que la proteccion proporcionada por el disyuntor del circuito del instrumento sea adecuada,
los hilos conectados a terminal "L" del instrumento deben estar conectados al lado "L" de lalinea
(altatension); los hilos conectados a terminal "N" deben estar conectados al lado "N" de lalinea
(neutra o comun).
Para proteger al personal operativo, 1os hilos conectados al terminal deben estar conectados
también a unatoma de conexién atierra. Este instrumento no debe en ningiin caso funcionar sin
una adecuada conexion atierra.

d. Vuelvaacolocar lacubierta, apriete los cuatro tornillos y la abrazadera de alivio de presion. (Los cuatro tornillos deben
apretarse de acuerdo con las especificaciones RFI de la unidad.)

e. Compruebes €l CB1 del disyuntor del circuito del panel posterior esta encendido (el disyuntor puede dispararse
debido a manipulaciones bruscas durante el transporte).

f. Conecte el otro extremo del cable de alimentacién a una fuente de alimentacion apropiada.

(o]
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Conexion de la alimentacion (Agilent 6033A, 6038A)

La fuente de alimentacion sale de fébrica con un cable de alimentacién apropiado paralalocalizacién del usuario (véase la
Figura 2). Si necesita un cable de alimentacién diferente, solicitelo en la Oficinade ventasy servicio de Agilent
Technologies mas préxima.

8120-1348 8120-1351 1251-3498
ESTANDAR SOLO ENCHUFE
8120-1369 8120-1689 8128-2104

Figura 2. Cables de alimentacién para Agilent 6033A/6038A

Antes de conectar |a fuente ala fuente de alimentacion de ca, compruebe la etiqueta del panel posterior para asegurarse de
gue la primera esta configurada para la tension de ca que va a utilizarse. Esta fuente va provista de un cable de alimentacion
de tres conductores; €l tercero de ellos para conexion atierra. Al enchufar el cable a un receptéacul o apropiado lafuente se
conecta atierra. Esta fuente no debe en ningln caso utilizarse sin una adecuada conexién atierradel bastidor. Si solo
dispone de un receptéacul o de dos contactos, reemplécelo por otro de tres contactos con una conexion atierra adecuada de
acuerdo con el Codigo Eléctrico Nacional y los cédigosy ordenanzas locales. El trabajo debe estar a cargo de un electricista
cualificado.

Conversidn de la tensidn de linea (Agilent 6030A, 6031A, 6032A, 6035A)

PRECAUCION Laconversion a (o del) modo de funcionamiento de 100 V requiere hacer un nuevo
calibrado y sustituir los componentes de tension de linea'y algunos de los componentes
internos, debiendo hacerse solo en fabrica. La unidad puede sufrir dafios si se omite
reconfigurar y recalibrar lafuente de alimentacion.

La conversion de latensién de linea se hace mediante el gjuste de tres componentes: un conmutador de seleccion de linea de
dos secciones y un puente de tensién de linea. Para convertir la fuente de una opcién de tensién de linea a otra distinta,
proceda de esta forma:

AVISO Algunos componentes y circuitos siguen cargados con latension de linea de caincluso
con € conmutador de linea en off. Para evitar riesgos de descargas el éctricas, desconecte
el cabley lacargadelalineay espere dos minutos antes de quitar la cubierta.

a. Extraigalos cuatro tornillos que retienen las bandas de transporte para poder quitar la cubierta exterior; extienda
ligeramente |a parte inferior de la cubiertay deslice ésta con cuidado haciala parte de atras de la fuente hasta quitarla.
Quite a continuacion la cubierta interna superior sacando los nueve tornillos, cuatro encima, tres en €l lado derecho y
dos en € lado izquierdo, que conectan la cubierta interna superior a chasis de lafuente.

b. Losconmutadores S1y S2 estan situados sobre la placa principal, en la parte delantera de la unidad. Utilice un
destornillador de hoja pequefia para poner las dos secciones de conmutacion del S2 de forma que coincidan con €l
patrén, serigrafiado en la placa principal, indicador de latension de linea nominal que va a utilizarse. Por ejemplo, para
establecer los conmutadores en el modo de funcionamiento de 120 V, muevala seccion frontal del conmutador de
forma que su ranura blanca esté orientada hacia la parte delantera de la fuente y la seccién posterior del conmutador de
forma que su ranura blanca esté orientada hacia la parte de atras del instrumento.
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C.

Coloque €l conmutador S1 de forma que coincida con la seccion posterior del S2, es decir, haciala parte posterior para
el modo de funcionamiento de 100/120 V y hacia la parte delantera para el modo de funcionamiento de 220/240 V.

El puente J9/J1 de tension de linea esta situado sobre €l lado izquierdo de la placa principal, hacialamitad dela

parte posterior. Uno de los extremos de W1 va soldado ala placa principal; €l otro tiene un terminal hembra

de conexion rapida que se adapta a uno de los dos terminales soldados a la placa principal. En el modo de
funcionamiento de 100 V 0 120 V, W1 debe estar conectado al terminal J9; en el modo de funcionamiento de

220V 0240V, W1 debe estar conectado al terminal J10. Aseglrese de que €l puente esta bien acoplado a conector de
laplaca principal. No utilice alicates para sujetar €l aislamiento del puente; agarre el cable que sirve de puente con la
mano o sujete el terminal del puente con alicates.

Vuelva acolocar las cubiertasinterior y exterior. Marque claramente la unidad con una etiqueta o similar que indique la
tension correcta de linea utilizada

Conversidn de latensién de linea (Modelos Agilent 6033A, 6038A)

La conversion de latension de linea se logra por medio de tres componentes; un conmutador de seleccidn de linea de dos
secciones, un puente de tension de lineay un fusible de panel posterior. Para convertir lafuente de unatension a otra,
proceda de esta forma:

a

Extraiga el tornillo de la parte posterior que retiene la banda de transporte para poder quitar |a cubierta exterior; a
continuacion, deslice con cuidado la cubierta haciala parte de atras de |a fuente hasta quitarla.

El conmutador de seleccion de tension de linea (S2) esta situado en la esquinaizquierda de la parte delantera de la
fuente. Utilice un destornillador de hoja pequefia para poner las dos secciones del conmutador de forma que coincidan
con €l patron serigrafiado en la placa principal. Por €jemplo, para establecer el conmutador en el modo de
funcionamiento de 120 V mueva la seccién delantera del conmutador de forma que su ranura blanca esté orientada
haciala parte delantera de lafuente y la seccién posterior del conmutador de forma que su ranura blanca esté orientada
haciala parte de atras de la fuente.

Uno de los extremos de W5 va soldado a la placa principal; el otro extremo tiene un terminal hembra de conexion
répida en angulo recto que se adapta a uno de los dos terminales soldados a la placa principal. En el modo de
funcionamiento de 100 V 0 120 V, W5 debe estar conectado al terminal més préximo al centro de la fuente; en €l
modo de funcionamiento de 220 V 0 240 V, W5 debe estar conectado al terminal més préximo al lado de la fuente.
Asegurese de que el puente esté bien acoplado al terminal de la placa principal. No utilice alicates para sujetar €l
aislamiento del puente; agarre el cable que sirve de puente con lamano o sujete el terminal del puente con alicates.

Compruebe la especificacion del fusible instalado en el portafusibles del panel posterior. Debe ser de 8 A para
tensiones de linea de 100 6 120 Vcay de 4 A paratensiones de linea de 220 6 240 V ca. En caso necesario, reemplace
el fusible por otro que tenga el valor indicado. No utilice fusibles de fusién retardada.

Fusible de 8 A: NUmero de parte de 2110-0383

Fusible de 4 A: NUmero de parte de 2110-0055

Vuelva a colocar las cubiertas y marque claramente la fuente con una etiqueta o similar que indique latension de linea
y el fusible que deben utilizarse.
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Conmutadores de modo

El juego de conmutadores de modo consta de seis conmutadores situados en el panel posterior que permiten configurar la
fuente de alimentacién para programacion digital (GPIB o RPG del panel frontal) o para programacion anal égica
(resistencia o tension). Enla Tabla 6 se muestran las posiciones de |os conmutadores que corresponden a cada modo de
programacion. Cuando la unidad sale de fabrica, 1os conmutadores se establecen para programacion GPIB/panel frontal-
RPG, segiin se muestraen la figura de laizquierda. Los dos modos de programacion anal 6gi ca estan disponibles para poder
aplicarlos en circunstancias especiales.

Habitualmente, solo se utiliza un modo de programacién para los dos parametros de salida (tension y corriente). Sin
embargo, |os conmutadores de modo permiten programar latension y la corriente por separado. Por gjemplo, podria
programarse digitalmente latensién, por medio del GPIB o del panel frontal, y hacer la programacién de la corriente por
resistencia. Observe que solo puede utilizarse un modo de programacion para cada parametro a mismo tiempo.

Tabla 6. Conmutadores de modo

Conmutadores Modo de Programacién
MODO 66 de Modo GPIB/RPG Tensién Resistencia
-:-: o B6 0 0 1
s I cv B5 0 0 0
-, e Circuitos B4 1 0 0
[ | I
B3 0 0 1
C—mm| B
2 CcC B2 0 0 0
Circuitos B1 1 0 0

Conector de interfaz GPIB

El conector GPIB del panel posterior conecta la fuente de alimentacién a ordenador y a otros dispositivos GPIB.
Los sistemas GPIB pueden conectarse agrupados en cualquier configuracion (estrella, lineal o ambas), siempre que
se observen las siguientes reglas:

1. El nimero total de dispositivos, incluido el ordenador, no sea mayor que 15.

2. Lalongitud total de los cables utilizados sea como méximo el resultado de multiplicar dos metros por el nimero de
dispositivos conectados en grupo; lalongitud méxima permitida es de 20 metros.

No apile grupos de mas de tres bloques de conectores en ninglin conector GPIB. El brazo de palanca resultante puede
gjercer excesiva presion sobre |os paneles de montaje. Compruebe que todos |os conectores estan perfectamente asentados y
gue los tornillos de bloqueo se han apretado firmemente con los dedos. No utilice destornilladores salvo para extraer los
tornillos.

Seleccién de la direcciéon GPIB

Los cinco conmutadores de direccién GPIB estén situados en el panel posterior. Los dos conmutadores superiores no son
conmutadores de direccion; utilice sdlo los cinco conmutadores inferiores para establecer la direccién. La direccién GPIB
esta configurada en binario; Al es el bit menos significativo y A5 € més significativo. En laFigura 3 se muestrala
direccion establecida en fébrica: "5" (00101 en el sistema binario). La porcion elevada del conmutador esta mostrada en
negro. Cualquier direccion decimal de 00 a 30 (00000 a 11110 en el sistema binario) es unadireccion GPIB véida. La
fuente de alimentacion funciona con cualquier direccion valida configurada en los conmutadores de direccion. La direccién
31 causa un error de autocomprobacion.

Si el conmutador LCL se mantiene introducido durante un segundo, aparece la direccion GPIB de la fuente de alimentacion
en el panel fronta y alli permanece hasta que se suelta el conmutador o transcurren dos segundos.
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Solicitud de servicio en el momento del encendido

Lafuente de alimentacion puede solicitar servicio a controlador en el momento del encendido. La solicitud de servicio en €
momento del encendido (PON SRQ) se habilita o inhabilita con el conmutador PON SRQ del panel posterior y no puede
controlarse por medio de comandos emitidos através del GPIB. El bit de solicitud de servicio sereinicializa por una
interrogacion en serie, independientemente de si se ha establecido por el encendido o por otras causas. Para habilitar la
solicitud de servicio en e momento del encendido, establezca el conmutador PON SRQ en "1", seglin se muestra en Figura
3. Si lasolicitud esta habilitada, el PON SRQ solicita servicio a encender la fuente de alimentacidn o siempre que una caida
momentanea de la alimentacion de entrada da lugar alareinicializacion de la fuente de alimentacion.

Funcionamiento INH-FLT o RLY LNK

El conector de cuatro pines de la placa GPIB puede configurarse para funcionamiento de entrada de fallos (FLT) e
inhibicién remota (INH), o bien para funcionamiento con el accesorio derelé Agilent 59510A o 59511A. El establecimiento
del conmutador INH-FLT/RLY LNK en "0" selecciona el funcionamiento INH-FLT. El establecimiento del conmutador en
"1" selecciona el funcionamiento RLY LNK.

A3 ? DIRECCION
A2 \CONMUTADORES

Al

o 1
ol ]| INH-FLT/RLY LNK
[l  PON SRQ
Bl || »~s

Ad PRIMARIO
i
| I
.

POSICIONES DE LOS CONMUTADORES
DIRECCION GPIB =5

PON SRQ HABILITADO

INH-FLT SELECCIONADO

Figura 3. Conmutadores de direccion/PON SRQ del GPIB
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Controles e indicadores del panel frontal
Los controles e indicadores del panel frontal se muestran en laFigura4 y estan descritosenlaTabla 7.
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Figura 4. Controles e indicadores del panel frontal

Tabla 7. Controles e indicadores

Ndmero

Controles/Indicadores

Descripcioén

Pulsador LCL

Retornala unidad al control local (a menos que se haya recibido un blogueo
local através del GPIB). En modo local, l1a fuente de alimentacién permanece
sujetaalimites y retardos de software programados por control remoto. Cuando
se mantiene introducido durante un segundo, € LCL hace que la direccion
GPIB se muestre durante un méaximo de dos segundos o hasta la liberacion del
conmutador LCL.

Indicadores de estado del
GPIB

Estos cuatro LED indican
el estado de lafuente de
alimentacién en el GPIB.

RMT (verde) indica que lafuente esta bagjo control remoto (GPIB).

L SN (verde) indica que lafuente esta dirigida pararecihbir.

TLK (verde) indica que lafuente esta dirigida para emitir.

SRQ (verde) indica que la fuente esta solicitando servicio del controlador.
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Tabla 7. Controles e indicadores (continuacién)

Numero | Controles/Indicadores Descripcién

3 Indicadoresde estado de | CV (verde) indica que la fuente regula su salida a tension constante.
lafuente dealimentacion | cc (verde) indica que la fuente regula su salida a corriente constante.
(primarios) OVERRANGE (FUERA DE RANGO) (amarillo) indica que la fuente esta
Estos cuatro LED indican | ,ncjonando por encima de su especificacion de potencia de salida maximay
;elespado de o del que la salida no esté regulada.

uncionamieno de @ DISABLED (INHABILITADO) (amarillo) indica que la salida de la fuente se
fuente de alimentacion. ha desactivad de est )
S6lo puede haber un LED a desactiv do r()joe: unat eladas razones:
encendido en cada a. comando del controlador
b. proteccion contra sobretensiones
momento. -
c. proteccién contra el exceso de temperatura
d. proteccion contra repliegues
e. entrada de tension de cabagja o alta
f. inhibicién remota (INH)

4 Indicadoresde estado de | OV (amarillo) indica que €l circuito de proteccion contra sobretensiones ha
lafuente de alimentacion | inhabilitado la saliday esta enganchado.

(secundarios) OT (amarillo) indica que el circuito de proteccion contra el exceso de
temperatura ha inhabilitado la salida.

Estos cuatro LED indican | FOLDBACK (amarillo) indica que €l circuito de proteccidn contra repliegues

el estado de los circuitos hainhabilitado la salida y esta enganchado.

protectores dentro de la ERROR (amarillo) indica que la fuente de alimentacion ha detectado un error

fuente de alimentacion. de programacion. Si el usuario intenta superar los limites de software a nivel
local (con el RPG), el LED de ERROR se enciende mientras el usuario hace
rotar el RPG y permanece en ese estado durante aproximadamente 1 segundo
después de cesar larotacion. En el caso de un error de programacion remota,
ERROR se apaga a recibir la consulta sobre el error.

5 Visor numérico Dos visores alfanuméricos de 3-1/2 digitos con punto (coma) decimal de
colocacion automatica, que indican de ordinario los VOLTIOS y AMPERIOS
de salida (véanse los articulos 6 & 7). Cuando se enciende la fuente de
alimentaci 6n, se encienden también todos |os segmentos y permanecen asi
durante aproximadamente 1 segundo. Ante una condicion de error, la salidade
|a fuente de alimentacion puede rebasar €l rango del visor; los visores indican
enestecaso + OL o- OL.

6 VALORESDE LOS Hace que los visores numéricos indiquen valores programados de tension y
VISORES corriente, en lugar de valores de salida reales; permite €l calculo de ambos
Conmutador Pulsador tipos de valores sin necesidad de abrir o cortar |a carga.

7 VISOR OVP Hace que €l visor VOLT indique latension de disparo de OV P, pone en blanco
Conmutador Pulsador el vi sor AMPS; permite calcular €l valor sin cambiar los valores de salida o las

conexiones de carga.

8 OUTPUT ADJUST El botén OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA) funciona como control

(AJUSTE DE SALIDA)
Controles: Generador de
impul sos rotatorios (RPG)
y conmutador pulsador

de tension o de corriente, segiin determine € conmutador pulsador y conforme
al estado que sefiale cualquier indicador (verde), de VOLTAGE (TENSION) o
de CURRENT (CORRIENTE), que esté encendido. El botén funciona como un
dispositivo de dos velocidades; a rotacién més rdpida hace que sea mayor la
velocidad de cambio por revolucion. Los controles de OUTPUT ADJUST
(AJUSTE DE SALIDA) funcionan sdlo cuando la unidad esté bajo control
local.
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Tabla 7. Controles e indicadores (continuacién)

Numero | Controles/Indicadores Descripcién
9 Control de FOLDBACK El conmutador pulsador conmuta la proteccion repliegue on'y off en
(REPLIEGUE) funcionamiento local; sus efectos son nulos si lafuente de alimentacion no esta

en CV o CC (parpadeo del LED ERROR) o en modo remoto. El conmutador
reinicializatambién el circuito de proteccion contrarepliegues s éste ha
inhabilitado la salida de la fuente de alimentacion. EIl LED FOLDBACK
ENABLED (REPLIEGUE HABILITADO) (verde) funciona en cualquierade
los modos local o remoto.

10 OVP ADJUST (AJUSTE | Este control esta dentro de un hueco, acttia con una sola vuelta de
DE OVP) destornillador y establece la tension de disparo de proteccion contra
sobretensiones.
11 Conmutador LINE (de Activay desactivala alimentacion de ca
LINEA)

Procedimiento de comprobacién del encendido

Lafuente de alimentacion realiza una serie de autocomprobaciones cada vez que se aplicala corriente. Se encienden
también en ese momento todos los LED del panel frontal, incluidos |os segmentos de contador. Las pruebas tardan
aproximadamente un segundo en completarse y todos los indicadores permanecen encendidos mientras estan en gjecucion.
Esta caracteristicaindicaa operador que las autocomprobaciones estén en curso y le permite observar si hay algin
indicador inoperante.

Después de completadas las autocomprobaciones, todos los indicadores del panel frontal se desactivan durante medio
segundo para que el operador pueda observar si hay alguno pegado. Si el operador sospecha que algun indicador no
funciona como es debido, debe apagar lafuente y volver a encenderla mientras observa ese indicador. Cuando ha
transcurrido el medio segundo con todos los indicadores apagados, se muestra el valor del conmutador de direccion del
GPIB enlosvisores del contador durante un segundo. Por gjemplo, si 1os conmutadores de direccién se establecieron para
ladireccién 5, el visor indicaria: Adr 5

Si launidad no supera alguna de las autocomprobaciones, se muestra un codigo de error en los visores del contador. La
unidad no responde a ningdin comando, vengan del panel frontal o del GPIB, y debe ser extraida para recuperar su
funcionalidad. Consulte el Manual de servicio paraver un listado de los codigos de fallo de las autocomprobaciones.

El procedimiento siguiente garantiza que la fuente funciona bien y puede aplicarse con fines de nueva comprobacion de
inspeccion. Compruebe si 1os conmutadores de modo del panel posterior se han establecido en GPIB/RPG seglin se muestra
enlaTabla6y s los puentes de deteccion estan bien apretados. Compruebe también si en la etiqueta del panel posterior se
indica que la fuente esta configurada parala tension de linea que va a utilizarse. No debe haber cables conectados al
conector GPIB del panel posterior. Por Ultimo, compruebe si € control OVP ADJUST (AJUSTE OV P) situado dentro del
hueco del panel frontal se hallevado a su posicion extrema en el sentido de las agujas de un reloj. Los conmutadores de
direccién GPIB pueden establecerse en cualquier direccion de 0 a 30 para aplicar este procedimiento.

a  Pulselaparte superior del conmutador LINE (LINEA ) hacia dentro para encender la fuente. El ventilador debe
ponerse en funcionamiento. Compruebe que se muestra en el visor la direccion GPIB establecida por los conmutadores
del panel posterior. Después de mostrar la direccién, el indicador CURRENT (CORRIENTE) y uno de losindicadores
CV 0 CC deben permanecer encendidos. (El indicador SRQ permanece encendido si €l conmutador PON SRQ del
panel posterior se ha establecido en 1.)

b. Pulsee conmutador DISPLAY SETTINGS (VALORES DEL VISOR) y compruebe que el visor VOLTS (VOLTIOS)
indica0.00y e visor AMPS (AMPERIOS) indica 0.00.

c. Pulse el conmutador DISPLAY OVP (MOSTRAR OVP) y compruebe que € visor VOLTS indica OVP maximo para
lafuente de alimentacion.
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d. Gireel botén OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA) en €l sentido de las agujas de un reloj, pulse el conmutador
(DISPLAY SETTINGS) MOSTRAR VALORESY compruebe si ha aumentado el valor AMPS (AMPERIOS). El
indicador CV debe estar encendido y el CC apagado.

e. Pulseunavez d conmutador OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA); € indicador VOLTAGE (VOLTAGE
(TENSION)) debe encendersey e CURRENT (CORRIENTE) apagarse.

f. Gired boton OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA) en €l sentido de las agujas de un reloj y compruebe que la
tension de salida aumenta de cero alatension de salidatotal queindicael visor VOLTS (VOLTIOS). Larotacion
continuada en el sentido de las agujas de un reloj puede hacer que el visor VOLTS (VOLTIOS) indique+ OL y se
encienda el indicador ERROR (éste se apaga un segundo después de detener larotacion en e citado sentido).

g. Compruebe €l circuito de proteccion contra sobretensiones mediante el giro del control OVP ADJUST (AJUSTE OVP)
en sentido contrario al de las agujas de un reloj hasta que se dispare el circuito OVP. Lasalida debe caer a0V, €
indicador CV apagarsey losindicadores DISABLED (INHABILITADO) y OV apagarse (Los indicadores SRQ y
VOLTAGE (TENSION) permanecen encendidos).

h. Reiniciaizael circuito OVP mediante el giro completo del control OVP ADJUST (AJUSTE OVP) en € sentido de las
agujas de un reloj, apagando a continuacion la unidad y volviendo a encenderla. Latensién de salida debe caer a
0 voltios.

i. Paracomprobar €l circuito de corriente constante, apague la fuente de alimentacion y establezca un cortocircuito entre
losterminales de salida + y - del panel posterior con un hilo de suficiente calibre para conducir la salida de corriente
méxima de la fuente (véase la Tabla 8).

j.  Enciendalafuente de aimentacion y pulse unavez el conmutador OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA) para
encender €l indicador VOLTAGE (TENSION). Gire el boton OUTPUT ADJUST en el sentido de las agujas de un
reloj, pulse el conmutador DISPLAY SETTINGS (MOSTRAR VALORES) y compruebe que el valor VOLTS
(VOLTIOS) ha aumentado. El indicador CC debe estar encendido y el CV apagado.

k. Pulseunavez el conmutador OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA); El indicador CURRENT (CORRIENTE )
debe encenderse y e indicador VOLTAGE (TENSION) apagarse.

1. Gired boton OUTPUT ADJUST (AJUSTE DE SALIDA) en € sentido de las agujas de un reloj y compruebe que la
corriente de salida aumenta de cero ala corriente de salida total que seindicaen el visor AMPS (AMPERIOS). La
rotacion continuada en el sentido de las agujas de un reloj puede hacer que €l visor AMPS (AMPERIOS) indique + OL
y se encienda el indicador ERROR (éste se apaga un segundo después de detener larotacion en el citado sentido).

m. Apague lafuente de alimentacion, suprima el cortocircuito de la saliday lealasinstrucciones siguientes antes de
conectar lacargaalafuente.

Conexiones de carga

AVISO Corte la alimentacion de ca de entrada antes de cambiar ninguna de las conexiones del panel
posterior y aseglrese de que todos |os cables y conexiones estén conectados de forma apropiada;
compruebe también si los tornillos del bloque de terminales estan bien apretados antes de volver
aaplicar laaimentacion. No olvide colocar de nuevo las cubiertas del bloque de terminal es antes
de encender de nuevo la unidad; evitara asi riesgos de descargas el éctricas.

Las conexiones de carga a la fuente de alimentacion se hacen en losterminales + y - del panel posterior. Los cables deben
tener una terminacion adecuada con conectores bien acoplados. No conecte cables sin terminar ala fuente de alimentacién.
Dos factores deben considerarse al seleccionar € tamafio del cable paralas conexiones de carga: latemperatura del
conductor y la caida de tensién.
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1. Con d fin de cumplir los requisitos de seguridad, los cables para la carga deben tener, como minimo, grosor suficiente
para evitar el calentamiento excesivo mientras conducen la salida de la corriente de |a fuente de alimentacion que fluye si la
carga estaba en cortocircuito. Utilice la Tabla 8 para determinar |os calibres adecuados para | os hilos de conexiones de
carga ala fuente de alimentacion.

2. El tamafio de cable minimo que se requiere para evitar €l calentamiento excesivo no suele ser |o bastante grande para
proporcionar una buena regulacién de tensién en la carga. Para que la regulacion sea adecuada, |os cables de carga deben
tener € tamafio suficiente paralimitar la caida de tension a un maximo de 0,5 voltios por conductor (véase la Tabla 8).

Si hay cargas miltiples conectadas a una fuente, cada carga debe conectarse a los terminales de salida de |a fuente mediante
pares separados de cables de conexidn. Esta disposicion minimiza los efectos del acoplamiento reciproco y aprovecha al
méaximo laimpedancia de salida baja de |a fuente. Cada par de cables de conexidn debe ser o més corto posible y detipo
trenzado o apantallado para reducir la captacion de ruidos y la radiacion.

Si las consideraciones de carga requieren el uso de terminales de distribucion de salida distantes de la fuente, los terminales
de salida de la fuente de alimentacion deben conectarse a los terminales de distribucion remota por medio de un par de
cables trenzados o apantallados y cada carga conectarse por separado a los terminal es de distribucién remota. En estas
circunstancias se necesita deteccidn de tension remota. Haga la deteccion en los terminal es de distribucion remota o (si hay
una carga mas sensible que las demas) directamente ala carga mas critica.

Pueden obtenerse tensiones positivas 0 negativas de la fuente mediante la conexion atierra de uno de los terminales de
salida. No conviene hacer la conexion atierrade la salida en puntos distintos de los terminal es de salida de la fuente de
alimentacion, con objeto de evitar los problemas de ruido causados por la corriente comin que fluye a través de los
conductores de carga atierra. Utilice siempre dos cables para conectar |a carga ala fuente, independi entemente de dénde o
como se conecte atierra el sistema. Nunca conecte atierra el sistema en mas de un punto. El potencial méximo (incluidala
tensién de salida) de un terminal de salida cual quiera desde tierra no debe rebasar €l especificado por |a etiqueta de salida
situada en el chasis posterior.

Tabla 8. Ampacidad y longitudes de cable maximas del cable de cobre coarrugado para limitar las caidas

de tensién
Tamafio del cable Resistividad Ampacidad | Longitud maxima en metros (pies) para
limitar la caida detensién a 0,5V 0 menos
AWG | Areadelaseccion Q/kft Q/km Amperios 5A 10A 17A
transversal en mm?

22 16,15 5,0 (6,19) (3,09) (1,82)
0,5 40,1 25 12 0,73

20 10,16 8,33 (9,8) (5) (2,8)
0,75 26,7 10 3,7 1,8 11

18 6,388 15,4 (15,6) (7,8) (4,6)
1 20,0 13,5 5,0 2,5 1,4

16 4,018 19,4 (24,8) (12,4) (7,3)
15 13,7 16 7,3 3,64 2,1

14 2,526 31,2 (40) (19,7 (11,6)
25 8,21 25 12,2 6,1 3,5

12 1,589 40 (62,9) 13,46) (18,5)
4 5,09 32 19,6 9,8 5,7

10 0,9994 55 (100) (50) (29,4)
6 3,39 40 29,5 14,7 8,6

8 0,6285 75 (160) (79,5) (46,7)
10 1,95 63 51,2 25,6 15
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Tabla 8. Ampacidad y longitudes de cable maximas del cable de cobre coarrugado para limitar las caidas
de tensién (continuacion)

Tamafio del cable Resistividad Ampacidad | Longitud maxima en metros (pies) para
limitar la caida detension a 0,5V 0 menos
AWG | Areadelaseccion Q/kft Q/km Amperios 5A 10A 17A
transver sal en mm?
6 0,3953 100 (252) (126,5) (74,4)
16 1,24 80,6 40,3 23,7
4 0,2486 135 (402) (201) (118)
25 0,795 125,7 62,8 37
2 0,1564 180 (639) (319) (188)
35 0,565 176,9 88,5 52
50 0,393 254,4 127 74,8
0 0,09832 245 (1017) (508) (299)
L os tamafios de cables de AWG #14 (2,5mm?) o menores se utilizan normalmente sélo para conductores de deteccion.
NOTAS:

1. Las especificaciones para cables de tamafio AWG se deducen de MIL-W-5088B.
L as especificaciones para cables de tamafio métrico se deducen de la|EC Publication 335-1 (Publicacion IEC 335-1).
2. Laampacidad del hilo de aluminio es aproximadamente el 84% de lalistada para el hilo de cobre.
3. Cuando se agrupan dos o mas cables, laampacidad de cada cable debe reducirse alos siguientes porcentajes:
2 conductores 94%
3 conductores 89%
4 conductores 83%
5 conductores 76%
4. Temperaturas maximas. Ambiente, 50°C; Conductor, 105°C

Deteccidon de tension remota

Debido alainevitable caida de tension desarrollada en los conductores de carga, €l model o de conexién establecido por el
fabricante no proporcionala mejor regulacion posible de tensién en la carga. Las conexiones de deteccion remota mostradas
en laFigura 5 mejoran laregulacién de tensién en la carga mediante la supervision de la tensién en ella en lugar de hacerlo
en los terminales de salida de la fuente. La deteccién remota permite que la fuente de alimentacion aumente
automéaticamente latension de saliday compense las caidas de tension en los conductores de carga. Se mejoraasi la
regulacion de tension en la carga, especialmente Gtil para funcionamiento de CV con cargas variables cuya resistencia de
conductor de carga es significativa. Observe que, con deteccidn remota, la nueva lectura de tension se hace en la carga.

Como los conductores de deteccién solo transportan algunos miliamperios, los cables utilizados en la deteccién pueden ser
mucho mas ligeros que los conductores de carga. Cada conductor de deteccion debe tener 0,2 ohms de resistencia como
maximo. Utilice las columnas de resistividad de la Tabla 8 para determinar €l tamafio de cable minimo correspondiente ala
longitud de conductores de deteccidn que esté utilizando. Seguin se muestraen la Figura 5, los conductores de deteccion
deben ser apantallados, de par trenzado para minimizar la captacién de ruido externo. Conecte |os conductores de deteccion
lo més cerca posible de la carga.

NOTA La deteccidn de tensién remota compensa caidas de tension de hasta 0,5 V en cada conductor y puede
haber una caida maxima de 0,12 V entre el terminal de salida - y laresistencia de deteccion interna, ala
gue se conecta el punto del circuito de OVP. Por |o tanto, la tensién detectada por €l circuito OVP podria
llegar aser hasta 1,12 V mayor que latension que se regula en la carga. Puede ser necesario regjustar la
tensién de disparo OV P cuando se utiliza deteccién remota.
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Figura 5. Deteccién de tensién remota

Programacién analdgica

Latensiony corriente de salida de la fuente de alimentacion puede programarse en modo remoto por medio de una
resistencia externa o de una fuente de tension externa. La fuente de alimentacion se configura para programacion anal égica
con los conmutadores deslizantes del panel posterior. Las sefiales de programaci on anal dgica estan conectadas a los
terminales tipo tornillo del panel posterior. La programacion de tension y corriente puede hacerse al mismo tiempo.

Para programar laresistencia, las fuentes internas de corriente CV y CC suministran corrientes de 1,25 mA através delas
resistencias de programacion, con €l fin de crear tensiones de programacion para la fuente de alimentacion. Las resistencias
de 0 a4k ohms programan la salidade O al total de la escala. Unaresistencia variable puede controlar la salida en todo su
rango. Y unaresistencia variable conectada en serie y/o paralelo a unaresistenciafija puede tener restringido su control a
una porcion limitada del rango de salida. Como alternativa, puede utilizarse un conmutador para seleccionar unaresistencia
de valores de programacion fijos con objeto de obtener un conjunto de tensiones o corrientes discretas.

Para la programacion de tension, unatension de 0 a 5 voltios programa latension o corriente de salida de cero d total dela
escala. Las fuentes de tension de mas de 5 voltios pueden reducirse proporcional mente hasta alcanzar el rango apropiado.

Salida de tension constante, control de resistencia.

La configuracion mostrada en la Figura 6 permite variar la tension de salida mediante €l uso de una resistencia externa para
programar la fuente de alimentacion. Una resistencia de programacién variable de 0 a 4k ohms genera una tension de salida
proporcional de cero a total de la escala. Observe que las resistencias fijas pueden conectarse en serie y/o paralelo ala
resistencia de programacion variable para establecer limites de tension de salidainferior y/o superior. Laresistenciade
programacion resultante es la suma de la combinacién de resistencias serie/paralel o y debe estar entre 0 y 4k ohms. Por
ejemplo, unaresistencia de 2k ohm conectada en serie con la resistencia de programacion variable establece e limite
inferior de latension de salida en lamitad del total de la escala

PRECAUCION El terminal comin (f? P) esta conectado internamente a terminal de salida menos (-).
Si se abren los circuitos de los terminales de programacion (IP a v P) durante la
programacion de resistencias, latension de salidatiende a elevarse por encimade las
especificaciones. Lafuente de alimentacion no resulta dafiada aunque esto ocurra, pero
€l punto de disparo de sobretension debe gjustarse de forma apropiada para proteger la
cargadel usuario.
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Figura 6. Programacion de resistencias de tensién de salida

Salida de tensidn constante, control de tensién

La configuracién mostrada en la Figura 7 permite variar la tensién de salida mediante el uso de una fuente de tensién
externa para programar lafuente. Una fuente de tension variable de 0 a +5 voltios genera una tensién de salida proporcional
de cero al total delaescala. La carga estética en la fuente de tensidn de programacion esinferior a5 pA. Es necesaria una
resistencia de fuente de menos de 10 k ohms para evitar la degradacion de las especificaciones de desviacion y deriva.

NOTA Si se utilizan resistencias externas para limitar latensién de programacion remotaa5 Ve, ladta

resistencia de la fuente de programacion resultante puede disminuir el rendimiento de la vel ocidad,

desviacion y deriva de programacion de la fuente de alimentacion. Limite la resistencia de fuente
equivalente a un maximo de 10 k ohm.
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Figura 7. Programacion de tension de la tension de salida

Salida de corriente constante, control de resistencia.

La configuracién mostrada en la Figura 8 permite variar la corriente de salida mediante €l uso de unaresistencia externa

para programar lafuente. La explicacion anterior parala salida de tensién constante, control de resistencia, se aplica
también ala salida de corriente constante.
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PRECAUCION

Si se abren los circuitos de los terminales de programacion (IP a v P) durante la
programacion de resistencias, la corriente de salida tiende a elevarse por encima de las
especificaciones. Lafuente de alimentacion no resulta dafiada aunque esto ocurra, pero
el dafio puede producirse en la carga del usuario. S existe la posibilidad de que se abran
los conductores de programacion, es conveniente conectar directamente laresistencia
opcional através delosterminaes|Py VP, seglin se muestra en la Figura 8. El valor
de esta resistencia debe seleccionarse de forma que limite la corriente de salida al

maximo que la carga puede mangjar sin dafio.
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Figura 8. Programacion de resistencias de corriente de salida

Salida de corriente constante, control de tension.

La configuracién mostrada en la Figura 9 permite variar la corriente de salida mediante el uso de unatension externa para

programar lafuente. La explicacion anterior parala salida de tensién constante, control de tensién, se aplicatambién ala
salida de corriente constante.
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Figura 9. Programacion de tension de corriente de salida
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Funcionamiento automatico en paralelo

Dos unidades pueden conectarse en una combinacion automética en paralelo para proporcionar el doble de capacidad de
corriente de salida. Una de las fuentes de alimentacién, |a denominada maestra, se programa normalmente por medio del
GPIB. A su vez, ésta programa anal 6gicamente a la otra fuente, que recibe el nombre de esclava. La esclava puede
conectarse a GPIB para nueva lectura, estado, etc., pero sus conmutadores de modo deben establecerse de forma que la
fuente maestra pueda programarla anal 6gicamente. En la Figura 10 se muestran las posiciones del conmutador de modo del
panel posterior y las conexiones de terminal para funcionamiento automatico en paralelo.

Programe la tension de salida de la unidad esclava por encima de la correspondiente ala unidad maestra para evitar
interferencias con el control de CV de esta Ultima. Los conmutadores de modo de la unidad esclavainhabilitan el valor dela
corriente digital de la unidad esclava, impidiendo que produzca efectos de cualquier clase en el funcionamiento automéatico
en paralelo. Programe la unidad maestra ala tension de salida deseaday a 50% de la corriente total de salida. La corriente
de salida serd el total de corriente de las dos unidades. Compruebe que la esclava estd en funcionamiento CC.

Ajuste € limite de cierre de OV P deseado mediante el control OVP ADJUST (AJUSTE OVP) de la unidad maestra.
Establezca el limite de OV P de la unidad esclava por encima del que corresponde ala maestra. Al cerrarse, la unidad
maestra programa la unidad esclava a salida de tension cero.

Para la deteccién remota con funcionamiento automético en paralelo, conecte sdlo los conductores de deteccion remota ala
unidad maestra conforme a las instrucciones de deteccion remota de la Figura 5.
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Figura 10. Funcionamiento automatico en paralelo

Funcionamiento en serie

Hasta dos fuentes pueden tener sus salidas conectadas en serie para proporcionar mayor tension de salida seglin se muestra
en laFigura 11. Cada fuente de alimentacion se programa por medio del GPIB con tiempo de esperay, a continuacion,
todas las unidades se disparan alavez. Las cargas multiples pueden conectarse en serie y la combinacion puede conectarse
atierraen cualquier punto para proporcionar salidas positivas y negativas. Independientemente de si la cargaesta o no
conectada atierray, en caso afirmativo, del lugar de conexidn, ningdn punto puede tener un potencial (+ o -) detierra
mayor del especificado por la etiqueta de salida situada en el chasis posterior.

Cuando dos fuentes funcionan en serie, deben programarse ala mismatension para evitar posibles dafios a la de tension mas
baja durante las condiciones de cortocircuito. Sume los valores de tensién de cada fuente de alimentacion para determinar la
tension total de salida. Establezca los limites de corriente para cada fuente de alimentacion en el maximo que permita
manejar la carga sin dafio.

PRECAUCION No conviene conectar en serie dos fuentes Agilent 6035A. Si 1o hace, la conexién coman
entre ellas debe estar a su vez conectada atierra (véase la Figura 11).
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Figura 11. Funcionamiento en serie

Conexiones de entrada de fallos (FLT) e inhibicion remota (INH)

Las conexiones para FLT e INH se hacen a través de un conector situado en la parte posterior de la fuente de alimentacion,
justo por debajo de los conmutadores de seleccidn de direccién/PON del GPIB (véase la Figura 12). Para quitar el conector,
sujételo bien y tire directamente de él hacia fuera. Utilice un destornillador pequefio para aflojar los tornillos del terminal en
el enchufe; conecte lacircuiteria FLT y/o INH externay, a continuacién, vuelvaainstalar el enchufe en el conector. Con
objeto de evitar interferencias de radio frecuencia (RFI), debe utilizarse cableado apantallado o de par trenzado paralas
conexiones FLT e INH. Para evitar bucles de conexion atierra (si se utilizan cables apantallados) conecte solo un extremo
de la pantalla de proteccién alatierra del chasis.

CONECTORES DE

CONECTOR
GPIB

—

ENLACE SERIE ‘\
ENCHUFE DE }/&=
DESCONEXION yE=5 3
RAPIDA ===y
INSERTAR APRETAR
CABLES  TORNILLOS
AWG 12-22
CONECTOR

ENTRADA INH-FLT/RLY LNK

PIN INH-FLT RLY LNK
(CONMUTADOR = 0) | (CONMUTADOR = 1)
1 SALIDA DE FLT ENVIO RLY
2 SALIDA DE FLT NO SE UTILIZA
3 ENTRADA INH RLY RTN
4 INH COMUN COMUN

CONMUTADOR DE
CONECTOR DE
DIRECCION

Figura 12. Conexiones FLT/INH

En la Figura 13 se muestra una forma de proteger la carga mediante el cierre de la salida por medio de un conmutador
externo de seguridad. En la Figura 14 se muestra como aisar fisicamente la salida de la carga en caso de producirse una
condicion de fallo en la fuente de alimentacion.
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Figura 13. Ejemplo FLT

Figura 14. Ejemplo INH

Programacion remota

EnlaTabla9 selista cada uno de los comandos dependientes del tipo de dispositivo, €l rango de cada parametro enviado a
lafuente de alimentacion o la respuesta de la fuente de alimentacién a una consulta del controlador; se hace también una
breve descripcién de cada comando. El formato de los niimeros devueltos al controlador figuraen la Tabla10. Una

descripcién del registro de estado seincluye enlaTabla 11.

Tabla 9. Comandos del GPIB

Comando

VSET x
VSET xV

VSET xMV

ISET x
ISET xA

*Rango o respuesta ala

consulta

6030A *0--204.75V
6031A *0--20.475V
6032A *0--61.425V
6033A *0--20.475V
6035A *0--511.88 V
6038A *0--61.425V

6030A *0--204750 mV
6031A *0--20475 mV
6032A *0--61425 mV
6033A *0--20475 mV
6035A *0--511880 mV
6038A *0--61425 mV
6030A *0--17.403 A
6031A *0--122.85 A
6032A *0--51.1875 A
6033A *0--30.7125 A
6035A *0--5.119 A
6038A *0--10.2375 A

Descripcion

Cualquiera de estos comandos se utiliza para programar la

tensién de salida. Condicién inicia: 0V

Cualquiera de estos comandos se utiliza para programar la

corriente de salida. Condiciéninicial: 0 A
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Tabla 9. Comandos del GPIB (continuacion)

Comando

ISEFT XMA

VSET?
ISET?
VOuUT?
I0UT?

ovP?

VMAX x
VMAX xV

VMAX xMV
IMAX x
IMAX xA

IMAX xMA
VMAX?
IMAX?
DLY x
DLY xS

DLY xMS

DLY?
OUT OFF
OouT o0

OUT ON
OouT 1
ouT?

FOLD OFF,
FOLD 0

FOLD CV
FOLD 1

FOLD CC
FOLD 2
FOLD?

*Rango o respuesta ala
consulta

6030A *0--17403 mA
6031A *0--122850 mA
6032A *0--51187.5 mA
6033A *0--30712.5 mA
6035A *0--5119 mA
6038A *0--10237.5 mA
VSET XX.XXX

ISET XX.XXX

VOUT XX.XXX

IOUT XX.XXX

OVP XX.XX

(Igual que VSET)

(Igual que ISET)

VMAX XX.XXX
IMAX XX.XXX
*0—31.999 s

*0—31999 ms

DLY XX.XXX

OUT 0o
ouT 1

FOLD Oo
FOLD 10
FOLD 2

Descripcién

Utilizado paraleer valores de tension y corriente
Utilizado paramedir y leer tension o corriente de salida.

Hace que la fuente de alimentacién mida el valor OVP (que se
establece por hardware en el panel frontal).

Cualquiera de estos comandos se utiliza para programar un limite
superior (limite de software) en el valor de programacion de la
tensién; lafuente de alimentacion acepta ese valor.

Cualquiera de estos comandos se utiliza para programar un limite
superior (limite de software) en el valor de programacion de la
corriente; lafuente de alimentacion acepta ese valor.

Utilizado paraleer limites (limites de software) de tension y
corriente.

Cualquiera de estos comandos se utiliza para programar €l tiempo
de retardo después de implantar una nuevatension o corriente de
salida, o de recibirse uno de los comandos RST o OUT ON.
Durante el retardo lafuente de alimentacion inhabilita las
condiciones CV, CCy OR, impidiendo que se las considere como
fallos, e inhabilita también la proteccion contra repliegues.
Utilizado paraleer el valor del tiempo de retardo.

Habilita o inhabilitala salida de la fuente de alimentacion. La
fuente de alimentacién continda con capacidad para implantar
comandos, incluso mientras esté inhabilitada la salida.
Condicioninicia: OUT ON

Utilizado paraleer el valor OUTPUT ON/OFF

Habilita o inhabilita la proteccion contra repliegues que inhabilita
lasalida de la fuente de alimentacién; si ésta conmuta a cualquier
modo, CV o CC, se define como la condicién de pliegue (error).
La proteccion contra repliegues esta inhibida durante €l periodo
de RETARDO.

Condicioninicia: FOLD OFF.

Utilizado paraleer el valor FOLDBACK (REPLIEGUE).
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Tabla 9. Comandos del HP- IB (continuacion)

Comando

RST

HOLD OFFHOLD 0

HOLD ON HOLD 1

HOLD?

TRG

STO X
RCL x

STS?

ASTS?

*Rango o Respuesta
ala Consulta

HOLDOo
HOLD 1

*0-15

STS XXX

ASTS xxx

Descripcién

Utilizado parareinicializar lafuente de alimentacion si lasalida
esta inhabilitada por sobretensién, inhibicion remota o circuitos
de proteccion contra repliegues. Lafuente de alimentacion se
reinicializa alos actuales valores de tension y corriente (los
valores pueden cambiarse mientras la unidad esta inhabilitada).
Determine si la fuente de alimentacion implanta algunos de los
ultimos comandos emitidos en el momento de recibirlos o estos
se retienen para su implantacion posterior mientras la fuente de
alimentacion continda funcionando con los val ores que tenia
primero. HOLD ON (ESPERA) puede utilizarse para
sincronizar 1os cambios en la fuente de alimentacion con
acciones emprendidas por otros dispositivos en €l GPIB. Véase
€l comando TRG. Condicién inicial: HOLD OFF

Utilizado paraleer el valor HOLD

Utilizado paraimplantar comandos enviados a lafuente de
alimentacion y retenidos por ella (la fuente de alimentacién
continda funcionando con los valores que tenia hasta €l
momento de recibir el comando disparador). Véase el comando
HOLD. El mensgje deinterfaz del disparador de dispositivo
realizala misma funcion.

Hace que la fuente de alimentacién almacene y reinvogue hasta
16 conjuntos del estado de toda la méquina, excepto para
activacion/desactivacion de la salida. El estado de la maguina
consta de: tension programada (primero y segundo rango),
corriente programada (primero y segundo rango), limite de
tension de software, limite de corriente de software, tiempo de
retardo, solicitud de servicio activada/desactivada, repliegue
(primero y segundo rango), méascara (primero y segundo rango)
y retencién. Condicion inicial: cada registro de almacenamiento
seinicializaalos valores vigentes en el momento del
encendido.

Utilizado paraleer e contenido del registro de estado, que
mantiene el estado actual de la fuente de alimentacion. Consulte
laTabla 11 paraver una descripcion de cada bit del registro de
estado y su peso para cada condicion.

Utilizado paraleer el contenido del registro de estado
acumulado, en el que se almacenan los bits introducidos en el
registro de estado desde que se leyo por Ultimavez € registro
de estado acumulado, independientemente de si la condicion
existe todavia. Las descripcionesy pesos de |os bits son iguales
alas del registro de estado, véase la Tabla 11.
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Tabla 9. Comandos del HP- IB (continuacion)

Comando *Rango o Respuesta Descripcién
ala Consulta

UNMASK Determina las condiciones necesarias para poder establecer bits
caracteres en el registro FAULT (registro de fallos); por lo tanto, permite
nemotécnicos que €l operador defina cudles son las condiciones de fallo. Las

condiciones pueden habilitarse mediante el envio de una cadena
de caracteres nemotécnicos después del comando UNMASK o
UNMASK xxx del decimal equivalente al peso total del bit paratodaslas
condiciones que se habilitan. Los caracteres nemotécnicosy los
pesos de bit son iguales alos del registro de estado, véase la
Tabla 11. Los caracteres nemotécnicos van separados por comas
y pueden enviarse en cualquier combinacion y en cualquier
orden. El comando UNMASK NONE inhabilita todas las
condiciones de los bits de valor del registro de fallos. Condicién
inicial: UNMASK NONE
UNMASK? UNMASK xxx Utilizado paraleer cudles son los bits del registro de estado que
se han habilitado para establecer bits en el registro de fallos
(es decir, que condiciones de fuente de alimentacion se definen
como fallos). xxx se decodifica con los pesos de bit de la
Tabla11.
FAULT? FAULT xxx Utilizado paraleer que bits se han establecido en €l registro de
fallos. Un bit esta configurado en el registro de fallos cuando €l
bit correspondiente del registro de estado pasa de inactivo a
activo Y esta establecido el correspondiente bit del registro de
méscaras. Los bits del registro de fallos sdlo sereinicializan
después de lalecturadel registro de fallos. xxx se decodifica con
los pesos de bit delaTabla11.

SRQ OFF Habilite o inhabilite la capacidad de la fuente de alimentacidn

SRQO para solicitar servicio del controlador ante condiciones de fallo.
El comando UNMASK define que condiciones de la fuente de

SRQON alimentacion se definen como fallos. Condicion inicial: SRQ OFF

SRQ 1

SRQ? SRQOoO0 Utilizado paraleer e valor SRQ.

SRQ 1
CLR Utilizado parainicializar lafuente de alimentacion a estado que

teniaen el momento del encendido; reinicializa también el bit
PON en € registro de interrogaciones serie. El mensaje device
clear interface (interfaz de limpieza de dispositivo) realizala
misma funcién.

ERR? ERR xx Utilizado para determinar € tipo de error de programacién
detectado por la fuente de alimentacién. Un error de
programacion remota establece €l bit ERR en €l registro de
estado, que puede habilitarse por el comando UNMASK para
solicitar servicio.

PRUEBA? PRUEBA xx Hace que la fuente de alimentacion g ecute autocomprobaciones e
informe de cualquier fallo. El tipo de pruebas g ecutadas depende
de s lasalidade lafuente de alimentacion estd o no activada
(on/off).

Guia Rapida de Introduccién 27



Tabla 9. Comandos del HP- IB (continuacion)

Comando *Rango o Respuesta Descripcién
ala Consulta

ID? 603xA 0 Hace que la fuente de alimentacién informe de su nimero de
603xA, OPT 100 modelo y de cualquier opcion que afecte ala capacidad de salida
de launidad.

[Los comandos entre paréntesis son equivalentes.]
x = cualquier digito (dentro de rango)

MV = milivoltios

MA = miliamperios

MS = milisegundos

Tabla 10. Formato de nimeros enviados desde la fuente de alimentacién

Para estos comandos de consulta:

VSET? ISET? DLY?

VOUT?  IOUT?

VMAX?  IMAX?

la respuesta consta de un encabezamiento seguido de un espacio* seguido a su vez de 5 digitos decimal es con un punto
(coma) decimal intercalado, en este formato:

<encabezamiento> <espacio>d.dddd

a

< encabezamiento > < espacio > dddd. d

El encabezamiento consta de |os caracteres alfabéticos de consulta sin €l signo de interrogacién. Los ceros delante se
envian como espacios,;excepcion: el primer digito alaizquierda del punto (coma) decimal nunca se envia como espacio.
* Puede enviarse un signo menos en lugar de un espacio con VOUT, IOUT y OVP.

Para estos comandos de consulta:
STS? FALLO?
ASTS? ERR?
UNMASK? TEST?
la respuesta consta de un encabezamiento seguido de un espacio seguido a su vez de tres digitos decimales con un punto
(coma) decimal implicito, en este formato:
< encabezamiento > < espacio > ddd El encabezamiento consta de los caracteres alfabéticos de consulta sin el signo de
interrogacion. Los ceros delante se envian como espacios.

Para estos comandos de consulta:

FOLD? HOLD?

ouT? SRQ?

la respuesta consta de un encabezamiento seguido de un espacio seguido a su vez de un solo digito, en este formato:
< encabezamiento > < espacio > d

El encabezamiento consta de los caracteres alfabéticos de consulta sin €l signo de interrogacion.
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Tabla 11. Registro de estado

Posicidn de bit 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Peso de bit 256 128 64 32 16 8 4 2 1
Condicién RI ERR FOLD CA ouT oV 0 CC CV
Ccv Modo de tension constante

CcC Modo de corriente constante

0] Fuera de rango

ov Circuito de proteccion contra sobretensiones disparado

oT Circuito de proteccion contra exceso de temperatura disparado

CA Caida de lineade CA o fuerade rango

FOLD  Circuito de proteccion contra repliegues disparado

ERR Error de programacion remota

RI Inhibicion remota (INH)
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